Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Roligtdowlanych D-01.02.04
Rozbiérka elementéw drég i ulic

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
D - 01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC

1. WSTEP

1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
(zwanej dalej Specyfikacja Techniczna - ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbiorkg elementéw drég w ramach przebudowy drogi gminnej w
miejscowo $ci Zawiszyn, gmina Rojewo.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robét obj etych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z rozbiérka;:
- tarcz znakow z wywozem na skltadowisko Zamawiajgcego,
- stupkéw do znakow z wywozem na sktadowisko Zamawiajacego,
— skrzynek pocztowych pojedynczych wraz z przestawieniem.

1.4. Okre slenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.4.

2. MATERIALY
Nie dotyczy.

3. SPRZET
Nie dotyczy.

4. TRANSPORT

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa lub wskazanych
przez Inzyniera.

Wyznaczenie elementdw drdg i ulic przeznaczonych do rozbiérki nalezy wykona¢ na
podstawie Dokumentacji Projektowe;j.

Przestawienie stupkéw do znakow i tarcz znakéw drogowych wykonac recznie.

Przestawienie skrzynek pocztowych wykonac recznie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.

Wskaznik zageszczenia gruntu wypelniajgcego ewentualne doty po usunietych
elementach nawierzchni, powinien by¢ wiekszy, réwny 1,0.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sa:
- tarcz znakow z wywozem na sktadowisko Zamawiajacego — szt.
- stupkéw do znakow z wywozem na sktadowisko Zamawiajacego — szt.
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— skrzynek pocztowych pojedynczych wraz z przestawieniem — kpl.

Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robot, nie wskazanych w dokumentacji
projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na pismie przez Inzyniera. Dodatkowe roboty
wykonane bez pisemnego upowaznienia Inzyniera, nie moga stanowi ¢ podstaw roszczen o
dodatkowg zaptate.

W przypadku wystgpienia dodatkowych robot rozbiérkowych, nie ujetych w
kontrakcie, nalezy wystgpi¢ do Inzyniera z wnioskiem o ich akceptacje. Akceptacje nalezy
uzyskac przed rozpoczeciem ich wykonania.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlegajg wykonane rozbiorki elementéw ulic. Roboty rozbiérkowe uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, jesli zostaly spetnione wymagania
okreslone w punkcie 5 i 6 niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania rob6t obejmuije:
- 0oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,
- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkéw rozbidrek,
- rozebranie poszczegodlnych asortymentow,
- zaladunek i odtransportowanie materiatbw rozbiérkowych na  sktadowisko
Zamawiajgcego,
- przestawienie skrzynek pocztowych,
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot,
- inne niezbedne czynnos$ci bezposrednio zwigzane z rozbiérkami elementéw drog i ulic.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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